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I. Systèmes linéaires continus 

1. Propriétés 

 Linéarité :  [    ( )      ( )]     [  ( )]     [  ( )] 

 Causalité :  ( )            [ ( )]            

 Invariance temporelle :  ( )   [ ( )]   (    )   [ (    )] 

 Stabilité :      |   | ( )|             |  | ( )|     ∫| ( )|   

    (  )        

2. Réponse d’un système LTI 

 Réponse impulsionnelle : réponse à un Dirac  ( )   [ ( )] 

 Réponse indicielle : réponse à un échelon  ( )   [ ( )] 

 Réponse à un signal  ( ) :  ( )   ( )   ( ) 

 Transmittance complexe :   ( )  
 ( )
 ( )
  ( )
 ( )

 

 « Pôles » racines    de  ( ) / « Zéros » racine    de  ( ) 

II. Filtrage analogique 

1. Bande passante 

   {  |      
| ( )|

   | ( )|
   } 

2. Filtres classiques 

 


