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 Définition	et	information	I.

• Classe d’équivalence : ensemble de pièces sans mouvement relatif. 

• Les pièces déformables (ressorts, joins, …) et éléments roulants sont exclus de l’étude. 

 Graphe	de	liaisons	(exemple)	II.

 

 Schéma	cinématique	III.
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