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Exemples : Id, homothétie (  ( )    )  rotation (  ( )            )  projection vectorielle. 

  (   ) : ensemble des applications linéaires de     

  (   )     ( ) : ensemble des endomorphismes de     

 

II. Noyau et image 

1. Définitions 
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2. Propriétés 
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III. Théorème du rang 
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IV. Projecteurs 
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