Flexion plane simple

P9-12 - Chapitre 6

I. Définition
0 0 N 0 0 0 0 0
{:T('.'Oh.} = {0 0 } = Ty 0 = Ty 0 = Ty mfy
0 ) mfz 0 mfz 0 mfz TZ mfz
Flexion pure Flexion plane Flexion plane Flexion dérivée
simple
II. Déformations (flexion plane simple suivant I’axe y)
Al y <0 = zonede traction
7= & y {y =0 = pasdevariation de longueur la ligne moyenne (Al = 0)
>0 y >0 = zone de compression
III. Contraintes (flexion plane simple suivant I'axe y)
c=ay df, = odS% dm;, = ||[GM A dfy|| = —ay?ds
m
o= L et Txy = Tyx (Si déformationselonz: o = iz)
IGZ IGy
IV. Principe de superposition V. Conditions aux limites
— _@ % ﬁ L Encastrement : {y(O) =0
TS y'(0) =0
L y(0)=0
e Appuis simples: {
PRASSIIPE Lo =0
VI. Etude de la déformée
1. Flexion plane simple 2. Flexion plane dérivée
Elg,y" =my Elgy" + Elgy,z" =myg,
Elgyz" =my, Elgyz" + Elgy,y" = mg,
VII. Moments quadratiques
1. Formules
IczfpzdS IGy=fzzdS IGZ=fy2dS IGyZ=fyzdS
S S S S

moment quadratique
polaire (mm#)

moment quadratique
autour de I'axe (G,y)

moment quadratique
autour de I'axe (G,Z)

moment quadratique
autour de l'axe (G,Z)

2. Théoreme de 3. Valeurs importantes
Huygens
" Circulaire I.= _nD4 I I e
Iy = Wé+25)S + I; 67 32 Gy =6z )
on - 2(2; S IGy Circulaire creuse —H(D4 _ d4) I I lg
ly, = yéS + I, G~ 32 Gy =6z 7
. hb(b? + h?) h3b hb3
Rectangulaire . = =
2 le 12 ov =17 | [z =13
, a* Ig
Carré I; = < Iy =1Ig, = >
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