Sollicitations dans une poutre
P9-12 - Chapitre 2

I. Définition d’'une poutre

1. Définition et conditions 2. Hypotheses du matériau
e 1longueur grande devant les autres e Continu

e ligne moyenne droite ou a fort rayon de courbure | ¢ Homogeéne

e section constante ou progressivement variable e [sotrope

II. Torseur de cohésion

1. Définition

{Tcoh}G(s) = {7752/131} = _{TE/EJ = {TE/Ez}

N : Effort normal

N T: Effort tranchant

e I e— : ort tranchan
Teond =y ™y T= 1/Ty +T1; aVeC Ym, : Moment de torsion
T, m,), ms i Moment de flexion

2. Relations pour une poutre soumise a une force linéique

dN dm; 0
F &= T
. d
7G5 = ) D= =1,
q(x) dr, dmy,
I —q(x) i -7, (x)

III. Vecteur contrainte

1. Définition

daf ¢
EUVI'ﬁ):E =Uﬁ+TE o
T

(M, ) (Pa) : vecteur contrainte en M sur la facette de normale 7
containte normale
containte tangentielle

2. Lien entre vecteur contrainte et torseur de cohésion
f ¢(M,7) ds
S

_[(émm)) _[ Cwids } _ _
(@r) { : }M {WAE(WMSG Tron) fs{drr} f

GM AC(M,7)dS

S G
3. Propriétés

o C(M,i)=—C(M,—7)

o Les déformations et contraintes de plusieurs AM sont les sommes des déformations et

contraintes de chaque AM.

IV. Critere de résistance

e Limite élastique : (Ge,Te) e Critere de Rankine: Gy < 0,
e Limite ala rupture: (oy,T,) e Critére de Guest : Tmax < Te
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