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I. Produit scalaire et produit vectoriel

Xu Xy Xu X
(Yu> : (MJ) = XuXy + YuVy + 2,2, <Yu> A (yv>
Zy Zy Zy Zy

II. Torseur

YuZy — Yoy
ZyXy — ZyXy

XuYv — XpYu

1. Définition et transport
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2. Propriétés
e Onsomme et on compare 2 torseurs au méme point.

e Equiprojectivité : mp - PM = my, - PM
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e Invariant scalaire: |C =R-mp =R -my
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e Comoment: P =Ry my, =Ry, My,

3. Classification

e Torseur nul c=0: {T}= {8} cstvV M
M
e Torseurcouple (c=0: {T}= {r%} cstv M
M
R m: LR Axe du glisseur : AP = 4+ AR
my LR g :

e Torseurglisseur (c=0): {T}=

A=0em=0

. R R 0
e Torseurgénéral (c#0): {T}=3", = i {—2>}
my) y my A myJ ,

Torseur glisseur ~ Torseur couple

g LR mh LR m2 I R
III. Statique du solide

1. Torseur des actions mécaniques

uRG) EELY

moment 711

force F appliquée en A

2. Principe fondamental de la statique (PFS)

Il existe un repere galiléen tel que pour tout sous ensemble e de E, le torseur des actions
mécaniques extérieures a e est nul.
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