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I. Les différents systèmes de transmission de puissance 

Système 
Glissement 

relatif 
Trans-

mission Dessin Formules 

Roue de friction Oui Directe 

 

                           

                               
     
     

 

 

Courroies 
 

lisses Oui 

Indirecte 

 

   
   

 
 

        

  (   )  

  (N) : tension du brin tendu 
  (N) : tension du brin mou 
   (N) : tension de pose 

  : a gl   ’     l m       la          
  (N.m) : couple transmissible 

crantées Non 

Engrenages Non Directe 

 
 

  
Contact extérieur Contact intérieur 

 

m M   l     l’  g   ag   

Z Nombre de dents  

p Pas      

e Intervalle       ⁄  

S Epaisseur  

ha Saillie      

hf Creux          

h Hauteur de dent         

dp Diamètre primitif       

da Diamètre de tête           

df Diamètre de pied           

a Entraxe   (       )  ⁄   

b Largeur de denture        (  [    ]) 
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II. Formules générales 

Rendement :   
  
  
 
  
  
      ∏  

 

   
        

                        
∏   
 
   

 
    a all l 

   a          l   a   

 

Rapport de 
réduction : 

  
  
  
 
  
  
  

  
  
  

  
  

    ∏  

 

   

 (  )  
∏    
∏   

      m     ’  g   ag         a            

 

Puissance : Translation : 
 W     N    m.s-1 

 

      
Rotation : 

 W  N.m  rad.s-1 

 

      

Vitesse :        
   

  
     

Pression : 

bar               daN 

  
 

 
 

                   cm² 

Pa                  N 

  
 

 
 

                        m² 

III. Trains épicycloïdaux 

1. Définition 

Un train épicycloïdal est un train qui possède au moins une 
           a     a       ’   a   Δ, a         a     autour 
 ’   a     a   Δ1. 

2. Relation cinématique 

  
    ⁄

    ⁄
 
   ⁄      ⁄

   ⁄      ⁄
   m l       ll  

                      
  
  
  ( )    

Calculer   avec la formule classique des rapports de réductions, puis arranger la formule de Willis 

pour trouver    ( ). 

3. Types de trains épicycloïdaux 

Type I Type II Type III Type IV 

    

4. Condition de montage pour le type I 

La somme du nombre de dents des planétaires doit être divisible par le nombre de satellites. 
 

 

 


