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I. Définitions des grandeurs cinématiques 

Position Vitesse Accélération 
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II. Vecteur vitesse de rotation 
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IV. Équiprojectivité 
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V. Formules de transport 

1. Transport de vitesses 
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2. Transport d’accélérations 
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VI. Composition de vitesses et d’accélérations 

1. Composition de vitesses 
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2. Composition d’accélération 
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VII. Roulement sans glissement 

      ⁄
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗   ⃗              ⁄

⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗    ⃗              ⁄
⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗         ⁄

⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗ ⃗⃗  ⃗  

VIII. Torseur cinématique 
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