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I. Produit scalaire et produit vectoriel
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II. Torseur cinématique

YuZy — Yoy
ZyXy — ZyXy

XuYv — XpYu

1. Définition et transport
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2. Propriétés
e Onsomme et on compare 2 torseurs au méme point.
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e Equiprojectivité : mp -PM = my, - PM

e Invariant scalaire: |C =R-mp =R -my

e Comoment: P = R_l)-mzp = E-mlp
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III. Référentiel et repere
e Référentiel : Objet dans lequel le mouvement est décrit
e Repere : Outil mathématique dans lequel on définit les équations du mouvement.
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