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I. Masse   et centre de masse   
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  (kg) : masse du solide 
   (kg) : masse élémentaire 
  (kg/mx) : masse linéique / surfacique / volumique 
   (mx) : élément linéique / surfacique / volumique 
 

  : solide étudié 
  :  point du solide 
  : centre d’inertie / de masse / de gravité 
  : point quelconque 
        :  masse et centre des sous-systèmes 

II. Opérateur d’inertie 

1. Définition 

     ̿̿ ̿̿ ̿̿ ̿ opérateur d’inertie de S : 
 

 

A, B, C : moments d’inertie : 

      ∫         
 

 

      ∫         
 

 

      ∫         
 

 

D, E, F : produits d’inertie : 
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2. Symétries matérielles 

Lorsqu’un solide possède un plan de symétrie, les produits qui comportent la normale au plan 

de symétrie s’annulent. 

3. Théorème de Huygens 
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